ACS150 Teknik egitim



Ses baglantisi

Ses baglantisi icin ekranmimzin altindaki menude bulunan telefon gorseli Uzerine
gelerek «Call Using Computer» yazisi Uzerine tiklamaniz gerekmektedir.

Audio Connection X

Q Call Using Computer -

Change settings

Sunum oncesinde ve sunum sirasinda tim
mikrofonlar etkinlik yoneticisi tarafindan kapah
tutulacaktir

Sorularimz sunum sonunda cevaplandinlacaktir

Sunum sUresince ve sunum sonunda sorularimzi
ekraninizin altindaki mentde bulunan ...
icerisindeki Q&A (soru&cevap) bolumune yazarak
iletebilirsiniz
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ACS150 Teknik egitim

Surtcu akim degerleri

Motor giicii Akam

P, (kW) L, (A) Siparis kodu Cihaz tipi Kasa tipi
1FAZ 200-240V AC

0.37 2.4 68581940 ACS150-01E-02 Ad-2 RO
0.75 4.7 68581966 ACS150-0D1E-04A7-2 R1
1.1 6.7 68581974 AC5150-01E-06GAT-2 R1
1.5 7.5 68581982 ACS150-01E-0TAS5-2 R2
2.2 9.8 68581991 ACS150-01E-09A8-2 R2
3 FAZ 380-480V AC

0.37 1.2 68581737 ACS150-03E-01A2-4 RO
0.55 1.9 68581745 ACS150-03E-01A9-4 RO
0.75 2.4 68581753 ACS150-03E-02A4-4 R1
1.1 3.3 68581761 ACS150-03E-03A3-4 R1
1.5 41 68581788 ACS150-03E-04A1-4 R1
2.2 5.6 68581796 ACS150-03E-05A6-4 R1
3 3 68581800 ACS150-03E-0TA3-4 R1
4 a8 68581818 ACS150-03E-0BAB-4 R1

* Her 10 dakikada 1 dakika %150 agir akim



ACS150 Teknik egitim

Motor baglantis

Suarici besleme gerilimi

ABB ACS150-03E-08A8-4

IP20 J UL Open type TR VAT AR AT b
4 KW 5 HP} SN MY YVWWRICOO

IH  3=380...480 V A CRRTRITTRRTRTTR QRITIRLE
H 136A 6ESE1818

f1  #8..63 Hz RoHs

Uz 0.1V t@-

2 aan{lﬂmumrﬁn(E 0
2 0..500 He -

ACS150-03E-08A8-4
ACS150 lirlin seriler

1-fazhi/3-fazl
01 = 1 fazh giriy
03 = 3 fazh girig
Kaonfigirasyon
E = EMC filtresi bagl. 50 Hz frekans

U= EMC filtresi bagh degdil, 60 Hz frekans

Cikis akam degerleri
ey formatinda, xx tam sayi degerini, y ise kesiri balimd belirtir;
Gmegin, D2A8 2.8 A anlamina gelir.

Daha fazla bilgi igin, bkz. bilim Dederer sayfa 137.

Girig gerilimi arahi
2 =200...240 V AC
4 =380 4R0NW AC

YILDIZ
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ACS150 Teknik egitim

Panel
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ACS150 Teknik egitim

Panel

LOC : Surtcu Uzerindeki panelden kontrol edilir
REM : Surtclu Klemenslerden kontrol edilir
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ACS150 Teknik egitim

Panel

O anki referans degerini gosterir
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ACS150 Teknik egitim

Panel

- Motorun ddnecegi yonu gosterir.
- Yamp sOnuyorsa motor set frekansinda donmuyordur
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ACS150 Teknik egitim
LOC / REM kontrol arasi gecis

LOC (panel kontrol) modundan REM (klemens kontrol) moduna gecmek igin
panel tizerindeki LOC/REM butonuna basin
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ACS150 Teknik egitim

Parametre ayan
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ACS150 Teknik egitim

Parametre ayan

99.05 : Motor voltaj
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ACS150 Teknik egitim

Parametre ayan

99.05 uzerindeyken birkac¢ sn basih tutun

Set yazis1 giktiktan sonra yukan asagn
tuslan kullanarak istediginiz degere
ayarlayin
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ACS150 Teknik egitim

Parametre ayan

istediginiz degere ayarladiktan sonra
ENTER tusuna basin

=7 = "

ENTER tusuna bastigimzda otomatik
olarak parametre numarasi
gorulecektir.

o
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ACS150 Teknik egitim

Motor etiket degerlerinin girilmesi

Motor etiket degerlerinin girilmesi

99.05 : motor gerilimi
¢ Anasayfada MENU butonuna basin
* Ok tuslanile PAr L degerine gelip ENTER butonuna basin
* 99 sayisim ok tuslan ile bulun.
* ENTER butonuna basin ve ok tuglan ile 9905'e gidin.
* ENTER butonuna basin.

e Parametrenin altinda SET yazis1 ¢ikana kadar Enter
butonuna basih tutun.
FAR B FwD

* Yukan asagi butonlar ile istenen degere ayarlayip
ENTER butonu ile kaydedin

99.06 : motor akimm

99.07 : motor nominal frekans
99.08 : motor nominal iz
99.09 : motor gucu
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ACS150 Teknik egitim

Panel Uzerinden kontrol
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ACS150 Teknik egitim

Panel Uzerinden kontrol

Klemens
kontrol

Panel
kontrol
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ACS150 Teknik egitim

Panel Uzerinden kontrol
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ACS150 Teknik egitim

Panel Uzerinden kontrol

- Istenen hiza ¢gikarken yon yazisi yamp soner
- Sabit sekilde yamyorsa motor referans mzinda

donuyordur
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ACS150 Teknik egitim

Fabrika ayarlan

Makrolar - 9902

ACS150 surtculerdeki 6nceden tamimh
parametrelere makro denir.

Makrolar secildiklerinde ilgili parametreleri 1
defahk degistirirler.

— ACS150’nin makrolan

Standart

3 kablolu

Alternate

Motor potansiyometresi
Man/Oto

PID

Kullamci makrolan

? [:] Elektrik kurulumu
? [:] Kurulum kontrol listesi
? [:| Devreye alma ve I/O ile kantro

> [1 Kontrol paneli

~ [] Uygulama makrolari

[:] Bu bolimiin icindekiler

[:] Makrolara genel bir bakig
[:] Uygulama makrolannin I/O
baglantilan hakkinda kisa bilgi

? [:| ABB standart makrosu
? [:| 3 kablolu makro
> [:] Alternate makro
> [:] Motor potansiyometresi makro
> [:] Man/Oto makrosu
? [:| PID kontrol makrosu

[:| Kullanici makrolar

? [:| Gercek sinyal ve parametreler



ACS150 Teknik egitim

Makrolar

Standart makro. 9902 =1

e Harl komutlar -10.01: 2 D|1,2 ] ECR Sinyal kablosu blendaj (ekran)
( ) ) ) T Al Frekans referansi: 0...10V
 Har2 komutlar :10.02: 0O (secilmedi) GND | Analog giris devresi ortak ucu
e I | ——
N Donu§ yonu *10.03:3 (Ikl y0n|U) ; ‘.Iﬂq;:nhm = l"_‘=|_ +10V Referans gerilimi: +10 vV DC, maks. 10 mA
] - +24V  |Yardimen gerilim gikigi: 424 Y DC, maks. 200 mA

e Harl/Har2 secim : 11.02:0 (ha”Cll) [GND Yardime gerilim gikisi ortak ucu
« Refl secimi :11.03: All COM__ |Dijtal giris ortak ucu

¢ "l |stop (0)/ start (1)
« Ref2 secimi :11.06 : 2 (Pot) j— DIz |ileri (0)/ Geri (1)

. . — i ]

+ Sabit iz secim :12.01:9 (DI3,4) e [rethesedm

DI3|DI4 |Calisma {para;metre) - _'_’_,_,-_ pi4 Sabit iz segimi :

0 | 0 |Dahili potansiyometre araciigiyla hizi —{DI5  |Hizlanma ve yavaslama rampa segimi *

ayarlayin _ Réle baglantisi”)

1] 0 |Hiz1 (1202 SABIT HIZ 1) -

0 | 1 |Hiz 2 (1203 SABIT HIZ 2) coM Réle cikig)

1| 1 |Hiz3 (1204 SABIT HIZ 3) NC :, Hata yok [Hata (-1)]

. & NO .

* Min. Al :13.01: %0
e Cahsma izni :16.01 : O ( secilmedi)
» Ramp ¥2secim :22.01:5 (DI5)




ACS150 Teknik egitim

Makrolar

3 kablolu makro. 9902 =2

* Harl komutlar
e Har2 komutlar
* DOnus yonu

» Harl/Har2 se¢im:11.02
* Refl secimi

» Ref2 sec¢imi

« Sabit iz secim

:11.03 : All
:11.06 : 2 (Pot)

:10.01: 4 (DI1P,2P,3)
:10.02 : O (secilmedi)
:10.03 : 3 (iki yonli)

: 0 (haricil)

:12.01: 9 (DI4,5)

Di4

DI5

Caligma (parametre)

0

0

Dahili potansiyometre araciligiyla hizi
ayarlayin

1

0

Hiz 1 (1202 SABIT HIZ 1)

0

1

Hiz 2 (1203 SABIT HIZ 2)

1

1

Hiz 3 (1204 SABIT HIZ 3)

* Min. Al

e Cahsma izni
« Ramp %2 secim

:13.01: %0

:16.01 : O ( secilmedi)

:22.01: 5 (DI5)

SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
[ 73 F{A__|Frekans referans: 0...10V
| éfrT T Il GND  [Analog gifs devresi ortak ucu
: 'IﬂJkuhm 3 < +10V Referans gerilimi: +10% DC, maks. 10 mA
+24V Yardimer gerilim gikisi: +24 Y DC, maks, 200 mA
; _END Yardimei gerilim ¢ikisi ortak ucu
L COM Dijital ginig ortak ucu
55— DN Start (darbe )
—alo—-I |2 Stop (darbe %)
~ —lpia fleri (0) / Geri (1)
b Sabit hiz secimi V)
oI5 Sabit hiz segimi '/
Réle baglantisi)
- COM b Raéle gikisi
'NC Hata yok [Hata (-1)]
- ®—INO I




ACS150 Teknik egitim

Makrolar

Alternate makro. 9902 =3

 Harl komutlar :10.01:9 (DI1F,2R)
 Har2 komutlar :10.02: 0O (secilmedi)

* DOnus yonu

:10.03 : 3 (iki yonli)

» Harl/Har2 sec¢im:11.02 : O (haricil)

* Refl secimi
» Ref2 sec¢imi

:11.03 : All
:11.06: 2 (Pot)

e Sabit mzsecim :12.01:9 (DI3,4)

DI3

D4

Calisma (parametre)

0

0

Dahili potansiyometre araciligiyla hizi
ayarlayin

1

0 |Hiz1 (7202 SABIT HIZ 1)

0 | 1 |[Hiz2 (7203 SABIT HIZ 2)
1| 1 |Hiz3 (1204 SABIT HIZ 3)
e Min. Al :13.01: %0
e Cahsma izni :16.01 : O (secilmedi)

» Ramp ¥2secim :22.01:5 (DI5)

SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
¢ If'_ _L|_
> B Al Frekans referansi: 0...10V
GND Analog giris devresi ortak ucu
7 [ 7 5_' +10V Referans gerilimi: +10 V DC, maks. 10 mA
1...10 kohm =
+24V Yardimei gerilim ¢ikisi: +24 V DC, maks. 200 mA
n GND Yardimei gerilim ¢ikisi ortak ucu
COM Dijital giris ortak ucu
] D1 ileri start: Eger DI1 = DI2 ise stirlici durur.
—_[Di2 |Geri start
- 1bi3 Sabit hiz secimi ")
IDE g YV Sabit hiz secimi ')
g DI5 Hizlanma ve yavaslama rampa secimi 2)
Rale bag”;lant|5|5}
COM Réle cikisi
NC : Hata yok [Hata (-1)]
& NO —




ACS150 Teknik egitim

Makrolar

Motor potansiyometresi makro. 9902 = 4

Harl komutlar
Har2 komutlar
Donus yonu

:10.01
:10.02
:10.03

Harl/Har2 secim : 11.02

Refl sec¢imi
Ref2 secimi
Sabit iz secim
Min. Al
Cahsma izni
Ramp Y2 secim

: 2 (DI1,2)

. 0 (secilmedi)
: 3 (iki yonli)

: 0 (haricil)
:11.03:
:11.06 :
:12.01:
:13.01
:16.01
:22.01

12 (DI3U,4D)
1 (A1)
9 (DI5)

: %0
. 0 (secilmedi)
. 0 (secilmedi)

SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
Al Hazir deger olarak kullanimda degil
GND Analog girig devresi ortak ucu
+10V Referans gerilimi: +10 V DC, maks. 10 mA
+24V Yardimci gerilim ¢ikisi: +24 V DC, maks. 200 mA
GND Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu
O coMm Dijital giris ortak ucu
~__lpi Stop (0) / Start (1)
g DI2 ileri (0) / Geri (1)
" DI3 Frekans referansi yukan "
b Frekans referansi asagi '’
~ DI5 Sabit hiz 1: 1202 SABIT HIZ 1 parametresi
Réle baglantisi %)
COM Rale ¢ikisi
NC :[ Hata yok [Hata (-1)]
& NO —l




ACS150 Teknik egitim

Makrolar

Man/Oto makro. 9902 =5

 Harl komutlar
 Har2 komutlar
* DOnus yonu

:10.01
:10.02
:10.03

» Harl/Har2 se¢im:11.02

* Refl secimi

» Ref2 sec¢imi

« Sabit iz secim
* Min. Al

e Cahsma izni
 Ramp %2 se¢im

:11.03
:11.06:
:12.01
:13.01
:16.01
:22.01

-2 (DI1,2)

: 21 (DI5,4)

: 3 (iki yonlu)
: 3 (DI3)

L Al

2 (Pot)

: 0 (secilmedi)
: %0

. 0 (secilmedi)
. 0 (secilmedi)

SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
—J _fﬁ Al Frekans referansi (Otomatik): 0...10V
GND Analog giris devresi ortak ucu
1...IOJK0hmI = é_l +10V Referans gerilimi: +10 V DC, maks. 10 mA
+24V Yardimci gerilim cikisi: +24 V DC, maks. 200 mA
GND Yardimci gerilim cikisi ortak ucu
L COM Dijital giris ortak ucu

g DI1 Stop (0) / Start (1) (Manuel)

g DI2 ileri (0) / Geri (1) (Manuel)

I DI3 Manuel (0) / Otomatik (1) kontrol se¢imi

I Dl4 ileri (0) / Geri (1) (Otomatik)

I DI5 Stop (0) / Start (1) (Otomatik)
Réle baglantisi®)
COM Réle cikis
NC : Hata yok [Hata (-1)]

%Y NO —




ACS150 Teknik egitim

Makrolar

PID makro. 9902 =6

e Harl komutlar 10.01 : l(Dll) ~ JiSCR Sinyal kablosu blendaji (ekran) :
" = Al Proses gercek degeri: 4...20 mA )
 Har2 komutlar :10.02:20 (DI5) %GND Analog giris devresi ortak ucu
. DOﬂU§ yonu -10.03:1 (Ilerl) ) +10V Referans gerilimi: +10 V DC, maks. 10 mA
) +24V Yardimci gerilim cikisi: +24 V DC, maks. 200 mA

« Harl/Har2 secim . 11.02:2 (D|2) |:GI\.ID Yardimci gerilim cikisi ortak ucu
« Refl sec¢imi :11.03 : 2 (Pot) COM _ |Dijital giris ortak ucu

. _ _ b1 |stop (0)/ Start (1) (Manuel)
* Ref2 secimi 111.06 : 19 (PID1 ¢ikis) D2 |Manuel (0)/ PID (1) kontrol segimi
e Sabit hiz Segim 12.01:3 (D|3) I DI3 Sabit hiz 1: 1202 SABIT HIZ 1 parametresi

. ] .0 g Dl4 Calisma izni
* Min. Al +13.01: %20 g DI5 Stop (0) / Start (1) (PID)
* (;ahgma izni :16.01: 4 (Dl4) Réle baglantisi®)
e« Ramp Y2secim :22.01:0 (secilmedi) EEM G E:':; ?Ef'[Hata 1)
& NO —!




ACS150 Teknik egitim

Analog giris ayarlan

Analog giris baglantisi

o |©
NC ® Ll
NO ®

X1B

— Ust konum: Akim 0O [4]...20 mA
— Alt konum: Gerilim 0[2]...10 V

0 .. 20 mA baglantisi

N

/

<

Ih

3)

0 .. 10V baglantisi

SCR
Al
GND

¢ r r'— r[ ) SCR
J | L AI
FE /”’_ | : GND
) +10V
1Dknhm 5:—




ACS150 Teknik egitim

Analog giris parametre ayarlan

13 ANALOG
GIRISLER

Analog giris sinyalini isleme

adim dedisiminin olusma siresi.
% Filtrelenmemis sinyal

63— - — - \

| Filtrelenmis sinyal
I
I
I
.

a——

Zaman sabiti

1301 MINIMUM Al1 Al1 analog girisi igin minimum mA/(V) sinyaline karsilik gelen minimum % %00
degerini tamimlar. Deger referans olarak kullanildiginda referans minimum
ayarina karsilik gelir.
0...20 mA 2 %0.. %100
4. 20mA £ %20...%100
Omek: Al harici referans REF1 igin kaynak olarak segilmisse bu deger 1104
REF1 MIN parametresinin dederine karsilik gelir.
Not: MINIMUM Al degen, MAXIMUM Al degerini gegmemelidir.

%0,0...%100,0 Tam sinyal araliginin yuzdesi cinsinden deger. Ornek: Analog giris minimum

dederi 4 mA ise 0...20 mA aralidinin yizde degeri:
(4 mA /20 mA) - %100 = %20

1302 MAXIMUM Al Al1 analog girisi icin maksimum mA/(V) sinyaline karsilik gelen maksimum % | %100,0
deq@erini tanimlar. Deger referans olarak kullanildiginda referans maksimum
ayarina karsilik gelir.
0..20 mA = %0...%100
4.20mA 2 %20...%100
Omek: Al1 harici referans REF1 igin kaynak olarak segilmisse bu deger 1705
REF1 MAX parametresinin degerine karsilik gelir.

%0,0...%100,0 Tam sinyal araliginin yizdesi cinsinden deger. Ormek: Analog giris

maksimum dederi 10 mA i1se 0...20 mA araliginin yizde degeri:
(10 mA / 20 mA) - %100 = %50

1303 Al FILTRE Al1 analog girisi igin filtre stresi sabitini tamimlar, yani, %63 oraninda bir 01s

0,0..100s

Filtreleme sire sabiti




ACS150 Teknik egitim

Hizlanma, yavaslama suresi

HIZ/YAV rampalar

Hizlanma ve yavaslama sureleri (rampalar) O Hz den maks. Hz’e inis veya ¢ikis icin min. sireyi ayarlar.

— 2102 Stop fonksiyonu . 1 (serbest), 2 (rampa)

— 2201 Rampa Y2 secimi : 0 (sadece rampa 1 grubu), 1,2,3,..(DI1,2,3,.), -1,-2,-3,..
— 2202 HIZLANMA RAMP 1 :0..1800 sn

— 2203 YAVASLAMA RAMP 1 :0..1800 sn

Motor potansiyometresi makrosu kullamhrken rampa sureleri icin 2. rampa degerleri yani;
— Hizlanma suresi : 2205

— Yavaslama siuresi  : 2206

kullambhr.



ACS150 Teknik egitim

Hizlanma, yavaslama suresi

Sabit hizlar

— 1201 : Sabit mz se¢imi.
* 0:sabit mzyok
1,2,...,5:DI1,DI2,.. DI5.
- Sabit mz 1 =1202

T _’ DI3| DI4 |Galisma
e 7 ,8,9,10. 9 Seglldlglnde 0 0 [Sabit hiz yok
. . 1 0 71202 SABIT HIZ 1 parametresiyle tanimlanan hiz
- Sablt h]Z]- : 1202 0 1 71203 SABIT HIZ 2 parametresiyle tanimlanan hiz
- 1 1 1204 SABIT HIZ 3 parametresiyle tamimlanan hiz
- Sabit mz2 : 1203 P Y
e 12: D|1,2,3 — D1 | DI2 | DI3 |Galisma
0 0 0 |Sabit hiz yok
- 13: D|3’4!5 1 0 0 |1202 SABIT HIZ 1 parametresiyle tanimlanan hiz
0 1 0 [7203 SABIT HIZ 2 parametresiyle tanimlanan hiz
1 1 0 |1204 SABIT HIZ 3 parametresiyle tanimlanan hiz
0 0 I |7205 SABIT HIZ 4 parametresiyle tanimlanan hiz
1 0 I |1206 SABIT HIZ 5 parametresiyle tanimlanan hiz
0 1 | |7207 SABIT HIZ 6 parametresiyle tanimlanan hiz
1 1 I |1208 SABIT HIZ 7 parametresiyle tanimlanan hiz




ACS150 Teknik egitim

Surdcd frekansin 50 Hz tGzerine gikartilimasi

9907 ve 9908 motor etiket degerinin aymsi olmah

— Referans degerinin istenen degere ¢ikabilmesine izin verilmeli.
* Refligin 1105,
* Limit degeri 2008 istenen maks degere ayarlanarak motorun o hizda dénmesine izin verilir.



ACS150 Teknik egitim

Limitler

Grup 20 - limitler

2003 MAX AKIM izin verilen maksimum motor akimini tamimiar 1.8 - by A
0,0...18- ;gnﬁl AKim
2005 ASIRI GER KONTRL | DC ara devrenin asin gerilim kontrolUnd etkinlestirir/devre dig birakir. 1= AKTIF
Yiksek ataletli yakin hizl frenleme yapmasi DC bara geriliminin asin gerilim
denetim limitine yukselmesine neden olur. DC geriliminin sinin asmasin|
dnlemek icin asin gerilim kontrol cihaz) frenleme momentini otomatik olarak
azaltir.
Not: Eder siriiciye bir fren kiyici ve direng bagh ise konfrol cihazi, kiyma
calismasina izin vermek icin kapal olmahdir (AKTIF DEGIL secenedi).
0 = AKTIF DEGIL Asin gerilim kontrold aktif dedil
1= AKTIF Asin gerilim kontrold aktiflestinldi
2006 DUSUK GER Ara DC hattinin disUk gerilim kontrolini aktiflestirir veya pasiflestirir. 1=AKTIF
KONTRL {ZAMAN)

Giris gicinin kesilmesi sonucu DC gerilimi duserse, diusuk gerilim kontrol
cihazi gerilimi alt limitin Gzerinde tutabilmek icin motor izini otomatik olarak
disurar. Motor hizinin disirilmesi ile yikin ataleti strticiye rejeneratif
enerji sajlar ve baylelikle DC hatiimin sarjh kalmasini saglar ve motor serbest
durus yapana kadar bir diguk gerilim acmasi olmasini engeller. Santnfuj
veya fan gibi ylksek ataleth sistemlerde, gic kaybinda calismaya devam
etme fonksiyonu gibi davranir.

0 = AKTIF DEGIL

Disiik gerilim kontroli aktif deqil

1 = AKTIF(ZAMAN)

Diisik gerilim kontrold aktiflestirildi. DOsik gerilim Kontrol( 500 msn igin aktiftir.

2 = AKTIF

Disiik gerilim kontroll aktiflestirildi. Islem yapmama siire sinir.




ACS150 Teknik egitim

Limitler

Grup 20 - limitler

2007  MIN FREKANS Saricintn ¢ikis frekansinin minimum limitini tammlar. Pozitif (veya sifir) 0,0Hz
minimum frekans dederi, biri pozitif ve biri negatif iki aralik tanimiar.
Negatif minimum frekans dederi bir iz aralig) tammilar.
Not: MIN FREKANS dederi, MAX FREKANS dederini gecmemelidir.
f .
’ 2007 degeri <0 2008 2007 degen 20
2008 )
Izin verilen frekans aralig
Izin verilen frekans arah 2007
0 > 0 >
{ t
-(2007)
2007 izin verilen frekans arah{
-(2008)
-500,0...500,0 Hz Minimum frekans
2008 MAX FREKANS Soricinin ¢ikis frekansinin maksimum limitini tanimlar. E: 50,0 Hz/
lJ: 60,0 Hz
0,0...500,0 Hz Maksimum frekans. Bkz. 2007 MIN FREKANS parametresi.
2020 FREN KIYICI Fren kiyic kontroliind secer. 0 = DAHILI
0 = DAHILI Dahili fren kiyici konfrold.

Not: Fren direnclerinin takilmis ve, 2005 ASIRI GER KONTRL parametre
dederini 0 olarak ayarlayarak, asin gerilim kontrolindn kapatilmis
oldugundan emin olun.
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Role ¢ikis

Grup 14 : Role gikislan

COM

NE]
250V

Role cikig|
AC/30VDC/EA

1401 ROLE CIKIS 1 RO rile cikisi Gzerinden gdsterilecek straci durumunu se¢er. Durum ayar =
karsiladiginda role enerjilenir. HATA(-1)
0 = SECILMEDI Kullaniimaz
1=HAZIR Isletmeye hazir: Calisma izni sinyali acik, hata yok, besleme gerilimi makul
bir aralikia ve acil stop sinyali kapali.
2=CALIS Galisiyor: Start sinyali acik, Calisma izni sinyali acik, aktif hata yok.
3 = HATA(-1) Terslenmis hata. Bir hata acmasinda rdlenin enerjisi kesilir.
4 = HATA Hata
5=ALARM Alarm
6 =TERS YON Motor ters yonde doner.
1404 RO 1 CEKME GECIK | RO rdle ¢ikisi icin calisma gecikmesini tarimiar. 00s
0,0...3600,0s Gecikme suresi. Asafidaki sekilde RO rdle ¢ikisi icin calisma (on-ag k) ve
birakma (ofi-kapali) gecikmeleri gasteriimekiedir.
Kontrol olayl —| -
Role durumu ] )
1404 Cekme gecik 1405 Disme gecik
1405 RO 1 DUSME GECIK | RO réle ¢ikisi icin birakma gecikmesini tanimiar. 00s

0,0...3600,0 5

Gecikme siiresi. 1404 RO 1 CEKME GECIK parametresi igin bkz. sekil.
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Otomatik alarm reset

Grup 31: Otomatik reset

310

OR TEKRAR SAYISI

Sarictnin 3702 OR TEKRAR PERYOD parametresi tarafindan tanimlanan
sire icinde gerceklestirdiji otomatik hata resetlerinin sayisini tanimiar.

Eder otomatik resetlemelerin sayisi bu belifenen sayiyl asarsa (deneme
sUresi icerisinde) strticl ek otomatik resetlemeleri engeller ve stop
konumunda kalir. Sdrticl, kontrol panelinden veya 1604 HATA RESET SEC
parametresi tarafindan secilen bir kaynaktan resetlenmelidir.
Omek: 3102 OR TEKRAR PERYQD parametresi tarafindan tanimlanan
deneme suresi boyunca ¢ hata meydana geldi. Son hata ancak 3101 OR
TEKRAR SAY1S| parametresi tarafindan tanimlanan sayl 3 veya daha fazla
ise resetlenir.

Deneme siiresi

I ™ f ¥ = Otomatik resetleme
a3 H— -

0.5

Otomatik resetlerin sayisi

3102

OR TEKRAR
PERYOD

Otomatik hata reset fonksiyonu i¢in stre tamimiar. Bkz. 3707 OR TEKRAR
SAY1SI| parametresi.

30,0s

1,0...600,0s

Zaman

3103

GECIKME SURESI

Bir hata sonrasinda otomatik reset yapmaya baslamadan énce sGrictnin
beklemesi gereken slreyi tanimlar. Bkz. 3701 OR TEKRAR SAY1SI
parametresi. Gecikme siresi sifir olarak ayarlanirsa striici hemen resetienir,

0,0s

00..1200s

Zaman
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Otomatik alarm reset

Grup 31: Otomatik reset

3104  OR ASIR] AKIM Asin akim hatas) icin otomatik reseti etkinlestirirdevre dig) birakir. 37103 0= HAKTIF
GECIKME SURESI parametresi tarafindan belirlenen gecikmeden sonra DEGIL
ASIRI AKIM hatasini (kod:F0001) otomatik olarak resetler.
0 = AKTIF DEGIL AKktif degil
1=AKTIF Aktif
3105 OR ASIRI GER Ara devre asin gerilim hatasi icin otomatik reseti etkinlestirir/devre disi 0= :I.ﬂLKTiF
birakir. 3103 GECIKME SURESI parametresi tarafindan belirlenen DEGIL
gecikmeden sonra DC ASIRI GER hatasini (kod: FO002) otomatik olarak
resetler.
0 = AKTIF DEGIL AKHif dedil
1=AKTIF Aktif
3106 OR DUSUK GER Ara devre disOk gerilim hatas icin otomatik reseti etkinlestiridevre dis 0= uAKTiF
birakir. 3103 GECIKME SURESI parametresi tarafindan belirlenen DEGIL
gecikmeden sonra DC DUSUK GER hatasini (kod:F0006) otomatik olarak
resetler.
0 = AKTIF DEGIL AKktif degil
1=AKTIF Aktif
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Otomatik alarm reset

Grup 31: Otomatik reset

3107 AR Al<MIN

Al<MIN {analog giris sinyali, izin verilen minimum seviye altinda) hatasi Al1
KAYIP icin otomatik reseti etkinlestirindevre disi irakir (kod: FO007). 3103
GECIKME SURESI parametresi tarafindan belifenen gecikmeden sonra
hatay! otomatik olarak resetler.

0 = AKTIF
DEGIL

0 = AKTIF DEGIL

Aktif degil

1=AKTIF

Aktif
UYARI! Analog giris sinyali yeniden gelmisse surici uzun bir stop
siresinden sonra bile restart edebilir. Bu dzelligin kullaniminin
tehlikeye yol agmayacagindan emin olun.

3108 OR HARICI HATA

HARICI HATA 1/HARIC] HATAZ hatalan icin otomatik resetiemeyi _
etkinlestirir/devre digi birakir (kod: FOO14/F0015). 3103 GECIKME SURESI
parametresi tarafindan belinenen gecikmeden sonra hatay! otomatik olarak
resetler.

0 = AKTIF
DEGIL

0 = AKTIF DEGIL

Aktif degil

1=AKTIF

Aktif
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